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Introduccién

Este documento describe como intercambiar correctamente una unidad de conexion externa en
funcionamiento (ECU) instalada en un sistema NCS4016 y reemplazarla por la ECU 2. También
proporciona pasos para quitar/instalar ECU.

Prerequisites

El sistema NCS4016 debe estar ejecutando 6.5.26. o posterior antes de iniciar este
procedimiento.

Requirements
Cisco recomienda que tenga conocimiento sobre estos temas:

- Interfaz para dispositivos Cisco Transport Controller (CTC)
. CLI Cisco IOS® para Cisco NCS4000 Series
- Cisco NCS4000 Series, incluido (NCS4016/NCS4009)

Componentes Utilizados

La informacion que contiene este documento se basa en las siguientes versiones de software y
hardware.



- El procedimiento detallado en este articulo no afecta al trafico.
- En este articulo se asume que el chasis NCS4000 es un estante 4016 o 4009.
The information in this document was created from the devices in a specific lab environment. All of

the devices used in this document started with a cleared (default) configuration. Si tiene una red
en vivo, asegurese de entender el posible impacto de cualquier comando.

Nota: Si tiene una red en vivo, asegurese de entender el posible impacto de cualquier comando.

Usar CTC

1. Establezca una conexion a NCS4K y verifique la version minima de software de 6.5.26. Antes
de comenzar:

- Asegurese de haber configurado un equipo que cumpla los requisitos de hardware y software
para utilizar el CTC.

- Asegurese de tener instalada una imagen completa. Si tiene instalada la imagen mini.iso,
ncs4k-mgbl.pkg debe estar instalado en el sistema NCS 4000.

- Completar la configuracion del agente XML.

- Complete la configuracion de HTTP.

- Ejecute el comando snmp-server ifindex persist para Generalized Multi-Protocol Label
Switching (GMPLS) para conservar sus enlaces en una recarga.

Paso 1.a. Desde el equipo conectado al estante de NCS 4016, inicie el navegador web como
Windows Internet Explorer o Mozilla Firefox o CTC Launcher.

Paso 1.b. En el campo URL del explorador, introduzca la direccion IP virtual IPv4 de NCS 4016.
Para este ejemplo, es 192.168.1.3.

Paso 1.c Pulse Intro.

Paso 1.d Si utiliza Internet Explorer, puede aparecer una advertencia de seguridad que le
pregunte si desea abrir el contenido web. Haga clic en Permitir si aparece esta ventana
emergente.

Paso 1.e. Si aparece un cuadro de dialogo de advertencia de seguridad del plug-in de Java, pulse
el botdn Ejecutar e instale el certificado de seguridad de clave publica si se le solicita.

Paso 1.f. Se mostrara una ventana del lanzador CTC como se indica aqui. CTC es un applet Java
que se descarga al portatil. Para asegurarse de que la version de CTC no esta desactualizada,
haga clic en Settings... y en la ventana CTC Launcher Settings, haga clic en la opcién Delete
Cache y en el OK.
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Paso 1.g Después de eliminar la memoria caché, haga clic en Iniciar CTC en la ventana del
lanzador CTC.

Paso 1.h Puesto que la aplicacién no esta en la memoria caché, aparecera una ventana de

progreso de las descargas de CTC y este proceso puede tardar unos minutos. Después de la
descarga, aparece una ventana de mensaje de advertencia como se muestra aqui. Click OK.

Attention! X

& WARNING
This system is restricted to authonzed users for business purposes. Unauthorized
access is a violation of the law. This service may be monitored for administrative
and security reasons. By proceeding, you consent to this monitoring.

e

Paso 1.i. En la ventana de inicio de sesién de CTC, escriba el nombre de usuario y la contrasefia.
Haga clic en Login como se muestra en la imagen:
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1.1. Verificar y registrar todas las alarmas existentes



Conditions || History || Circuits || Provisioning || Inventory || Maintenance |
Num Ref New Date Object  EqptType Slot Unit Port Wavelength PathWidth Sev ST SA Cond

— "
[ Syncheonize | [ Filter... | [ Delete Cleared Alarms. | [ AutcDelete Cleared Alarms (F] [ Hep |

1.2. Verificar version de software

Paso 1.2.a. Vaya a Mantenimiento > Software > Instalacion.

Teb View
Alarms |[ Conditions | [ Histery | [ Circvits | [ Provisioning | Inventery | [Tl

e | I [0 e |

% ion Type: |Em ~ 0O FPD Auto-Upgrade (XR) 2
ChaunaTbie | | | mciveractages =) ; ‘
(EiEabsic Plane | Version: [All v | Package: [Al 2| 4 526
(EabuicUnorde | ] nesdk-6.1 42 CSCVIGE194-1.00 7| <<Cean nestk-mgbl-6.5.26
e [0 mesdle-6.1 42.C5CVS2T02-1.00 nesbi-mplz-6.5.26

= . z Activate>> | nesdk-sysadmin-6.5.26 version=6.5.26 [Boct imflge]
(Timing | (Ladd ][ Remove ——— | IO nestkexr-6.5.26 version=6.5.26 [Boctimage]

) [ <<Desctivate
[ 1550 Upgrade | [ 155U Downgrade | orm— | Activate |mm
. -




Paso 1.2.b. El software debe ser un minimo de 6.5.26 software para completar este
procedimiento.

1.3. Verificar los detalles del disco duro

sysadmin-vm:0 RPO# sh media
Fri Jun 21 20:21:28.615 UTC

Partition Size Used Percent Avail
rootfs: 2.4G 633M 29% 1.6G
log: 478M 308M 70% 135M
config: 478M 32M B% 410M
diskO: 94 9M 47TM 6% 838M
install: 3.7G 2.8G 81% 681M
diskl: 18G 3.0G 18% 14G
rootfs: = root file system (read-only)

log: = system log files (read-only)

config: = configuration storage (read-only)

install: = install repository (read-only)

sysadmin-vm:0 RPO#

1.4. Crear copia de seguridad de base de datos

Paso 1.4.a. Cree una copia de seguridad de la base de datos.

Paso 1.4.b. Navegue hasta Mantenimiento > Base de datos y seleccione Copia de seguridad de la
base de datos.
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Alarms |[ Conditions | History | [ Circuits | [Provisioning | [Inventory | [[TTETaraell

Paso 1.4.c. Seleccione/Introduzca la ruta de acceso completa con el nombre del archivo para
guardar la copia de seguridad en el nodo.

Paso 1.4.d Haga clic en Aceptar para guardar el archivo.

Paso 1.4.e. Observe la ubicacién del archivo de copia de seguridad.
1.5. Temporizacion de BITS

Si NCS4K utiliza la temporizacion BITS, registre el resultado de estos dos comandos. Si no se
utiliza Timing, vaya a la siguiente seccién.

Paso 1.5.a. Inicie la CLI mediante el comando putty o cualquier otro programa de terminal.

Paso 1.5.b. Registre el resultado del comando show controller timing controller clock.



RP/O/R?O:Node_Name|#show controller timing controller clock
Wed Nov 13 14:53:18.781 CST

SYNCEC Clock-Setting: Rack O

BITS0-IN BITSO-0OUT BITS1-IN BITS1-0OUT
Config Yes No Yes No
PORT Mode 1 = Tl =
Framing ESF - ESF -
Linecoding B8ZS - B8ZS -
Submode - - - =
Shutdown No No No No
Direction RX TX RX TX
QL Option 02 Gl 02 G1 02 G1 02 G1
RX ssm PRS = PRS =
TX ssm = = = =
If state UP ADMIN DOWN UP ADMIN DOWN

TEQ-E TE1-E TEQO-W TE1-W
Config NA NA NA NA
PORT Mode ICS ICS ICS ICS
Framing - = = -
Linecoding = = = =
Submode 5 = = = =
Shutdown : No No No No
Direction : - = - -
QL Option : 01 01 01 01l
RX ssm 5= = = =
TX ssm : - = = =
If state : DOWN DOWN DOWN DOWN

Paso 1.5.c. Registre el resultado del comando show frequency synchronization clock-interfaces
brief.

#show frequency synchronization clock-interfaces brief

5 16:38:03.711 CST
- - Up D - Down
- SSM Disabled

S - Assigned for selection
s - Output squelched L - Looped back

QLsnd Output driven by

Rack®-B1ts@-1In

RackB@-B1its0-0ut Rack@-B1ts0-In
Rack®-B1its1l-In L S n/a
Rack@-B1its1-0ut . Rack0-B1its0-In
O/TEO-E n/a

O/TEL1-E n/a

O/TEO-W n/a

0/TE1-W / n/a

Internal® ST: 25! VE

D
D
D
D
D
D

S

1.6. Preparacion para la extraccién de ECU



Paso 1.6.a. Inicie CTC, navegue hasta Vista de nodos > Ficha Mantenimiento, haga clic en el
Panel de actualizacién de ECU en la parte inferior izquierda. Haga clic en el boton Desasociar.

Alarms “ Cenditions ”Himly “ Circuits “ Provisioning ”Invemy I
{_Database | ECU Upgrade
T | Detach.. | | Attach.. | [ Status.. |

m System ready for provisioning

Paso 1.6.b. Seleccione Yes si desea continuar con la operacion de desconexion.

o Are you sure you want to proceed with ECU detach operation ? I
{ ]

(__Database | ECU Upgrade
[ Awdit | [ Detach.. | [ Atach.. | [ stetus. |

m System ready for provisioning

ECU Upgrade

Paso 1.6.c. En las alarmas, aparecera una alarma menor 'Desconexion de la provision para el
disco iniciado' y 'aprovisionamiento de disco en curso'.



|[ History || Circuits || rovisioning |1

v ||

LY | Conditions e |
Num Ref New Date Object  Eqpt Type Slot Unit Port Wavelength PathWidth Sev ST SA Cond Description Direction  Location
NA | NA | NA 06/01/18 16:57:05 0/RP0 | Route Pr... | RPO NA A NA MN| R | NA EECU_@LPIED\I’.- The detach prevision fer disk started NA MEAR
NA | NA | NA 06/01/18 16:57:05 0/RPO Route Pr... | RPQ NA MNA NA MN | R | NA EECU_CAI.,_BEK_... disk provision is in pregress MNA MNEAR
1

Paso 1.6.d Antes de que el modulo ECU se extraiga fisicamente, asegurese de que la alarma "La
operacion de desconexidn para el disco iniciado" esté desactivada en el sistema.

|| History || Circuits | | Provisioni

Please wait till the alarm * The
detach provision for disk started
“ to be cleared before ECU is
physically removed

==

Systemn ready for provisioning

93 of 742 MB

Alarms || €

|[ History |[ Circuits | [ Provisioning |[1

1 Maintenance

ECU Upgrade

detach: operation ongoing

58 of 742 ME
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-
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Alarms | | Conditions || History || Circuits || Provisioning || Inventory || intenanc

Database | ECU Upgrade
Audtt Detach... Attach... Status...
SwitchOver
Software | detach: operation completed successfully
Routing Table
{__Fabric Plane

\_Fabric Upgrade |
U Upgrad

Timing

Help

|NET [cxT [RSA-SSE | el < of 742 MB

Una vez que se despeja la alarma, el moédulo ECU se puede retirar fisicamente.

La alarma de aprovisionamiento de disco y las alarmas DISK1-DISK-SPACE (alerta de espacio en
disco para la ubicacion Sysadmin:/misc/disk1) permaneceran en el sistema hasta que se
complete la migracion de ECU.

Conditions || History || Circuits | | Provisioning | | Inventory || Maintenance

Num Ref New Date Object  EqptType Slot Unit Port Wavelength PathWidth Sev ST  SA Cond Description Direction  Location
MA | NA 06/21/18 142434 O/RPO I8 NA Na R R MNAD ~SPACE - location “Sysadmin/misc/d ; NEAR [l

MNA | N& | D6/21/10 14:22:45 WRPD nomnr.._npu NA | NA NA MM R | MA |ECU_CAL PROVISION_FOR_DETACH_STARTED The detach provisien for disk started | A MNEAR
A A 06721/18 1422 ORP1  RoutePr.. RPT 1A A NA R R NA DISKI-DISK-SPACE Disk spoce slet fo location “Sysadmin:/misc/disk A NEAR
MNA | NA | HA 06/21/19 14:21:07 OrRP1 RoutePr... | RP1 MA MNA HA MM | R | MA ECU_CAL DISK_PROVISIOMN_IN_PROGRESS O disk provision is in progress Ha NEAR

1.7. Eliminar ECU1

1.7.1. Quite el modulo ECU del chasis NCS4K:

a. Asegurese de que el usuario lleva la pulsera ESD.

b. Retire todos los cables conectados al moédulo NCS4K-ECU.

c. Cuando retire el cable EMS, dejara toda la administracion remota en el estante. No se
restaurara hasta que el cable EMS se vuelva a conectar en la secciéon 1.7.2. El acceso remoto
todavia se puede alcanzar con el uso del puerto de la consola.

d. Desmonte todos los cables de sincronizacion individuales conectados a la unidad.

e. Utilice el destornillador Philips para aflojar los tornillos de la unidad ECU.

f. Utilice el cierre de ambos lados para conectar la unidad NCS4K-ECU.

g Quite ambas unidades SATA (SSD) de 2,5" del NCS4K-ECU original. Observe la posicion



exacta, izquierda o derecha, en la ECU.

h. Inserte las unidades SATA de 2,5" extraidas de NCS4K-ECU en el nuevo modulo NCS4K-
ECU2, asegurese de que estén instaladas en la misma posicién que la ECU original.

Use Phillips _ Use Phillips
screwdriver to NCS4K-ECU screwdriver to
loosen screws loosen screws
Remove 2.5” SATA SSD. Label left
Disconnect BITS and all Cables drive left and right drive right

1.7.2. Instale el médulo ECU2 y vuelva a conectar los cables:

a. Coloque el nuevo moédulo NCS4K-ECU2 con ambas unidades SATA de 2,5" en la ranura de
ECU original.

b. Vuelva a conectar todos los cables retirados en la seccién 1.7.1 al nuevo moédulo ECU2.
c. Apriete los tornillos después de que los pestillos estén en la posicion correcta.

d. Asegurese de que la conectividad de administracién remota con el NE esté disponible de
nuevo.

e. Asegurese de que la pantalla LCD del panel frontal del NE esta operativa.

screwdriver to ¢ screwdriver to
tighten screws 1tighten screws

Use Philips NCS4K-ECU2 Use Philips

Insert 2.5” SATA SSD into the same
Reconnect BITS / all cables slots as removed from ECU

1.7.3. Inicialice la nueva ECU2 en el chasis NCS4K:
Espere de 2 a 3 minutos para que se inicialice el médulo NCS4K-ECU2.

Asegurese de que la 'alarma de conexién' de ECU se borra antes de que se active la operacion
de conexién, de lo contrario podria llevar al sistema a un estado incoherente.



Please ensure that the ECU
plugged out alarm has been
cleared before the attach
operation is triggered else
system instability might occur

(_Database__| o

II detach: operation completed successfully

1 of 747 MR

Haga clic en el boton Adjuntar... para continuar, como se muestra en la imagen.

(_Database | ECU Upgrade
T e S

m attach: operation ongoing

La alarma 'La disposicion de adhesion para el disco se iniciara' se generara una vez que se active
el procedimiento de asociacion.

| Conditions || History || Circuits || Provisioning | [Inventory || M ]

Una vez que estas alarmas se eliminan del sistema, la migracion de ECU de NCS4K-ECU a
NCS4K-ECU2 se completa con éxito.



ECU Upgrade

[ Oetachn. | [ attach. | | st

attach: operation completed successfully

1.8. Comprobaciones posteriores

1.8.1. Verificar alarmas

of 742 MB

Verifique las alarmas y asegurese de que no haya alarmas nuevas o inesperadas en el estante.

Nota: La alerta de espacio en disco para la alarma de ubicacién puede tardar un poco mas en
estar inactiva para RP0 y RP1, pero puede verificar que el disco esté operativo con el comando

SH media.

IETIEDR Contmons |ty | s | provsrin | eroy |

]
Num Ref New Date Object  EqptType Siot Unit Pot Wavelength PathWidth Sev ST SA Cond Direction  Location _
MA | Na | & 06/21/19 14:40:34 W/RPO Route Pr... | RPO NA NA A CR C MA | DISK1-DISK-SPA... | Dick space alert for location “Sysadmin:/mis... NA MNEAR =
MNA | NA | & 06/21/19 1440:01 O/RPO Route Pr... | RPO NA MNA MNA MN| C NA |ECU_CAL DISK_... |disk prevision it in progress NA MEAR | |
NA | NA | & 06/21/19 1440:00 WRPO Route Pr... | RPO NA MNA MA MN| C NA |ECU_CAL_PROV... | The attach provision for disk started NA NEAR |

[ETTETR [ Contions | sty [ Creis | rotonig | ey | o

]
Num Ref MNew Date Object  EqptType Slot Unit Port Wavelength PathWidth Sev 5T SA Cond Description Direction  Location
NA | N | 06/21/19 14:40:34 O/RPO | RoutePr... | RPO NA NA MA | CR | C | A |DISKI-DISK-5PA... Disk space alert for location “Sysadmin/mis..|  NA NEAR .
NA | N& [« 06/21/19 14:40:01 O/RPO Route Pr._. [ RPO NA NA Na MN C MNA |ECU_CAL_DISK_.. |disk provision is in progress. Na NEAR
NA | Na [« 06/21/19 14:40:00 0/RPO Route Pr...  RPO NA NA Ma MN i MNA |ECU_CAL_PROV... [The attach provision for disk started A NEAR
NA | NA | « 06/21/19 14:38:41 O/RPD | Route Pr... | RPO NA NA NA MM | R | NA ECU_CAL PROV... The attach provision for disk started NA NEAR
NA | NA | NA | 06/21/19 14:21:07 O/RP1 | RoutePr... | RP1 NA NA MNA | MN| R | NA |ECU_CAL DISK_.. disk provision is in progress NA NEAR

1.8.2. Verificar medios

Verifique que ambas unidades de disco de estado solido estén configuradas correctamente y

sean accesibles.




sysadmin-vm: 0 RPO# sh media
Fri Jun 21 20:21:28.615 UTC

Partition Size Used Percent Avail
rootfs 2.4G 633M 29% 1.6G
log 478M 308M 70% 135M
config 478M 32M 8% 410M
diskO: 949M 47TM 6% 838M
install: 3.7G 2.8G 81l% 681M
diskl: 18G 3.0G 18% 14G
rootfs: = root file system (read-only)

log: = system log files (read-only)

config: = configuration storage (read-only)

install: = install repository (read-only)

sysadmin-vm:0 RPO#

1.8.3. Comprobacién de temporizacién de BITS

Si se equipo la temporizacion BITS y se completd la seccion 1.5. Ejecute los comandos de nuevo
después de volver a asociar la temporizacion BITS a ECU2 y compare con los resultados
anteriores.



RP/0/RP0O:node name#show controller timing controller clock
Wed Nov 13 14:53:18.781 CST

SYNCEC Clock-Setting: Rack 0

BITSO-IN BITS0-0OUT BITS1-IN BITS1-0UT
Config : Yes No Yes No
PORT Mode : T1 - Tl -
Framing : ESF - ESF =
Linecoding : B8ZS . B8ZS =
Submode : - - - -
Shutdown : No No No No
Direction : RX TX RX TX
QL Option : 02 Gl 02 G1 02 Gl 02 G1
RX ssm : PRS - PRS -
TX ssm P o= = = -
If_state : BB ADMIN DOWN UP ADMIN DOWN

TEQO-E TEl-E TEQO-W TE1-W
Config : NA NA NA NA
PORT Mode : ICS ICS ICS ICS
Framing I - - -
Linecoding : - - = =
Submode HEE - - -
Shutdown : No No No No
Direction : - - - -
QL Option : O1 01 01 01
RX ssm P - = = =
TX ssm : = e = =
hf_state : DOWN DOWN DOWN DOWN

RP/0/RPO: Node_Name #show frequency synchronization clock-interfaces brief

Tue Nov 5 16:38:03.711 CST

Flags: : Up D - Down S - Assigned for selection
SSM Disabled s - Output squelched L - Looped back

Clock Interface QLrcv QLuse Pri QLsnd Output driven by

Rack0-B1ts@-In

Rack@-Bits@-0ut S Rack®-B1ts0-In
Rack®-Bitsl-In S ' n/a
Rack8-Bits1-0ut ' Rack®-Bits0-1In
0/TEO-E n/a

0/TE1-E n/a

0/TED-W n/a

0/TE1l-W n/a

Internal® S n/a
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