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在RV系列路由器上配置服務類別(CoS)設定 
目標
 

服務類別(CoS)是通過在幀報頭中操作服務位類別對特定流量進行分類。這會「標籤」流量
，以便服務品質(QoS)可以使用分類根據您的策略操縱流量。CoS用於將優先順序分配給網路
流量的乙太網幀頭，並且僅適用於中繼鏈路。
 
通過區分流量，CoS允許在網路出現擁塞或延遲等問題的情況下跟蹤首選的資料包並確定其傳
輸優先順序。例如，由於語音流量需要比電子郵件更高的頻寬，因此您可以在網路中優先處理
語音流量。與電子郵件流量相比，這可以盡最大努力提供語音流量，通常導致呼叫更清晰，但
接收電子郵件有些延遲。
 
本文旨在展示如何在RV系列路由器上配置CoS。
  

適用裝置
 

RV系列 — RV130、RV130W、RV132W、RV134W
  

軟體版本
 

1.0.3.16 — RV130、RV130W
1.0.0.17 — RV132W
1.0.0.24 — RV134W
  

CoS設定
 

步驟1.登入到基於Web的實用程式，然後選擇QoS > CoS Settings。
 
附註：本文中的影象取自RV134W。選項可能會因裝置型號的不同而不同。
 

 
步驟2.在CoS設定表中，從Traffic Forwarding Queue下拉選單中選擇優先順序值。這些數字
根據流量的型別來標籤優先順序更高或更低的流量型別。較低的數字對應較低的優先順序。



重要事項：要確保將來的更改生效，必須將要應用CoS設定的埠的信任模式設定為CoS模式。
如果尚未將埠設定為CoS模式，請按一下QoS基於埠的設定。有關更多資訊，請點選此處。
 

 
附註：在此範例中，選擇4（最高）。
 
步驟3.按一下Save以儲存變更內容。
 

 
您現在應該已經在RV系列路由器上配置了CoS設定。
 

https://sbkb.cisco.com/CiscoSB/ukp.aspx?login=1&pid=2&app=search&vw=1&articleid=5017

	在RV系列路由器上配置服務類別(CoS)設定
	目標
	適用裝置
	軟體版本
	CoS設定


