Objectifs
Un Classe de service (Cos) définit des limites et des autorisations pour l'usage du Cisco Unity. Vous pouvez tracer des configurations de la priorité de Classe de service (Cos) à la file d'attente d'expédition du trafic sur le RV110W.
L'objectif de ce document est d'expliquer comment configurer des configurations de cos sur le RV110W.
Périphériques applicables
Configurations de cos
Étape 1. De la page Web de configuration, choisissez QoS > configurations de cos. Le cos plaçant la page s'ouvre.

Étape 2. Pour chaque priorité de cos, choisissez une valeur prioritaire de la liste déroulante respective de file d'attente d'expédition du trafic.
Étape 3. Sauvegarde de clic.