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”Kuka toi on ja miksi se on tänne 
pyydetty?”
• HP on ollut Euroopan alueella puolessakymmenessä WLAN-

paikannushankkeessa mukana Ciscon ja Aeroscoutin kanssa
• Rajaus

− Tässä esityksessä pohditaan aktiivisiin omalla akulla varustettuihin 
tageihin pohjautuvan paikannuksen soveltuvuutta käytännössä opitun 
kautta

• Muitakin tekniikoita olisi...
− Passiiviset RFID-tunnisteet, GPS, Ultra Wide Band UWB

• ...mutta WLAN-tekniikan hyödyntämistä paikannukseen tukee moni 
seikka
− Monella on WLAN-verkko jo hankittuna (ja suojattuna)
− Ei tarvita erillistä lukijoiden tai tunnistimien infrastruktuuria
− Tukiasemat ovat halpoja
− Tukiasema- ja WLAN-kontrolleritekniikkaa on helposti saatavilla



Paikannus WLAN-ympäristössä

Laitteelle tai henkilölle laitetaan “tagi”, joka lähettää pienen signaalin
(beaconin) langattomaan lähiverkkoon säännöllisesti
Lähin tukiasema ottaa viestin vastaan ja lähettää sen verkossa olevaan
“paikannusmoottoriin”
Paikannusmoottori (Cisco Location Engine 2710, MSE3310 tai MSE3350) 
määrittää “tagin” sijainnin ja lähettää sen paikannusohjelmistolle
Paikannusohjelmisto yhdistää “tagien” paikkatietoon sairaalan kartan ja
mahdollistaa raportit, haut, hälytykset ja paikkatietoinventaarion
Aktiivitagin hintaluokka on 60 euroa per kpl
Aktiivitagin kantama on 3-6 metriä ja sitä voidaan kohentaa tapauksessa
Exciter-tarkkapaikantimilla < 1 m



Paikannus WLAN-ympäristössä
• Exciter-tarkkapaikannuksen laite asennetaan paikkoihin, joista 

tarvitaan huonetieto ja suunta (ei kaikilla teknologiavalmistajilla)
• Oviaukot, joissakin tapauksissa kerrostieto
• Muissa olosuhteissa hyvin kalibroidun langattoman verkon tarkkuus 

riittää



Esimerkkikuva



Esimerkkikuva



Käytännön oppeja 1
• WLAN-paikannuksen hyödyntäminen on vaiheistettava

− Mieti ennen projektia tai pilottia, mitkä ulostulemat ovat realistisia
− Realistinen ensi vaiheen pilotti tuottaa testidataa, muutaman 

mesh-tiedoston, WLAN-verkon site surveyn, kokemuksia 
käyttöliittymästä ja tietoa tagien konfiguroinnista

− Ensi vaiheen pilotissa ei kannata luvata integrointia MobileView-
ohjelmiston ja tuotantosovelluksen välille

− Ja tee dokumentaatio pilotista: mitä halutaan saada saavuttaa, 
miten WLAN-paikannusta testataan ja millä käyttötapauksilla sen 
luotettavuus todennetaan

− Pyri saamaan auki selvästi se, mihin aiot hyödyntää
paikannusdataa

− Vinkit: lämpötilan mittaustagillä ja tagin toiminnepainikkeiden
hyödyntämisellä nopeasti tuloksiin



Hopital Saint Louisin toteutus



Hopital Saint Louisin toteutus



Käytännön oppeja 2
• Paikannuksessa tarvitaan tarkka ja ajantasainen 

pohjapiirrustus
−Haasteena saattaa olla Autocadin / muun 

vektorigrafiikkaohjelman tuottaman kuvan saaminen 
järjestelmään (syöttäminen tapahtuu WCS:ään)

− Iso rakennus, iso pohjapiirrustuskuva
−Ei ole paljon työkaluja käytettävissä kuvan 

parantamiseksi, ilmeisesti tulossa parannuksia 
skaalaukseen

−Eräs asiakas on itse tehnyt huonetiedon varmaa 
erottamista varten oman pohjapiirrustuksen
paikannustarpeisiin

−Näetkö WCS:stä oikein numeroidut huoneet?



Käytännön oppeja 3
• OOBE on lähes aina huono

− On tiedossa asiakkaita, jotka ovat pyytäneet laitteet koekäyttöön ja 
palauttavat sanomalla, että ”ei toimi”

− Toisin kuin muissa paikannuksen tekniikoissa, datan tuottava 
infrastruktuuri on yhteiskäytössä

− Kalibrointi tapahtuu (HP:n tapauksessa) kävelemällä kohteessa 
usean tagin kanssa ja ”merkkaamalla” useita yksittäisiä tiedettyjä
pohjapiirrustuksen kohtia

− Kalibrointiin kuluu paljon aikaa, helposti tunteja per kerros, eikä
yksi kerta välttämättä riitä

− Kyllä – alle 3 metrin paikannustarkkuus on saavutettavissa (olen 
nähnyt sen omin silmin)

− Huomioitava se, että kaikkiin paikkoihin ei tarvita parempaa kuin 3-
5 metriä

− On hyväksyttävä se, että kohteessa tulee vastaan paikkoja, joihin 
tarvitaan 2-4 kappaletta noin 700 euron tarkkapaikantimia
• Monikerrosaulat, paikat, joissa WLAN-infrastruktuuri jää heikoksi



Käytännön oppeja 4
• WLAN-verkkosi voi olla liian kehno paikannukseen

− Don’t shoot the messenger
− Ennen projektin aloitusta teetä jollakin osaavalla taholla WLAN-verkon site

survey ja tee ehdotetut korjaukset
− Tukiasemien määrä ei vielä kerro mitään
− Tulisi saavuttaa vähintään -70 dBm taso niissä kohdissa rakennusta, 

joihin paikannus tarvitaan (muitakin vaatimuksia on)
− Jos ei saavuteta, niin sitten pitää käydä kaupasta hakemassa lisää

tukiasemia
− Tarkasta WLAN-verkko useassa päällekkäisessä kerroksessa
− Näin vältyt bleedthrough-ilmiöltä, jossa tagin beaconin saakin alakerran 

WLAN-tukiasema (ja sitten siitä aiheutuu kaikenlaista)
− Vaikeissa paikoissa kuten monikerrosauloissa käytettävä exciter-

tunnistimia, jos niistä tarvitaan kerrostieto  



Havainnot (site survey 4 krs)



Havainnot (bleedthrough 5 to 4)



Käytännön oppeja 5
• Muista ihmisten identiteetinsuoja ja huolet sen säilymisestä

− Muutamaa erikseen säädeltyä toimintaa lukuun ottamatta asiasta ei ole 
vielä HP:n tiedossa lainsäädäntöä

− 759/2004, Laki yksityisyyden suojasta työelämässä kannattaa lukea läpi
− Paniikkinappula ja käänteinen paniikkinappula voivat olla organisaatiolle 

positiivinen asia, ratsasta sillä
− Ulkopuolisten (potilaiden, kotihoidossa olevien) paikannukseen voidaan 

kysyä suostumus
− Käyttötapaus ”Karkaileva Alzheimer-potilas”, voidaan tehdä hälytys tagin

poistuessa tietyltä alueelta, onko se kohteen tai omaisen etu?
− Lämpötilatagillä voidaan valvoa vaikkapa sitä, että jäikö liesi päälle



”Kenen kaa jatkaisin keskusteluita?”
• Tarjolla kokonainen HP-ratkaisupaketti, jossa on seuraavia osia

− Site survey -palvelu
− Tarvittaessa WLAN-tukiasemat
− Tarvittaessa WLAN-kontrollerit (WISM) ja niiden lisäohjelmistot (WCS)
− Paikannusmoottorit, Ciscon MSE tai Aeroscoutin oma (jos asiakkaalla on 

väärän merkkinen WLAN-verkko)
− Paikannusohjelmisto, jossa käyttäjähallinta, laiteinventaariot ja 

karttaälykkyys (Aeroscoutin MobileView)
− Liipaisutilanteet tunnistimet (Aeroscoutin tapaus)
− Aktiiviset WLAN-tagit
− Aktiiviset GPS-tagit (Aeroscoutin tapauksessa)
− Passiivitagit (Avery-Dennison, Mifare)
− Passiivilukijat (Reva)
− Asennukset
− Projektipäällikköpalvelu


